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https://www.uni-muenster.de/Foerderer/foerderprojekte.html

Phase

Einstieg
(10 Min.)

A. Verlaufsplanung - Visuelle Modellierung des Unterrichtsverlaufs
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Thema des Unterrichtsentwurfs: Der Thymio tanzt - Kennenlernen der verschiedenen Raumebenen und Raumrichtungen. Férderung

der asthetisch-gestalterischen Bewegungsgestaltung mit Hilfe eines Lernroboters

Thema der Unterrichtseinheit: Tanzen in unterschiedlichen Erscheinungsformen

Handlungsschritte / Lehr-Lern-Aktivitdten Sozialform

der Lehrkraft sowie der Schiiler*innen

e BegriBung der Schiiler*innen, Aufbauen der Gesprach im
Stationen, Bilden eines Sitzkreises. Plenum

e Erlduterung des Verlaufs der Unterrichtsstunde
durch Lehrkraft

e Unterscheidung von Raumrichtung,
Bewegungsrichtung und Raumwege

e Vorstellung des Lernroboters im Plenum
(bewusster Umgang, Sensoren:
Abstandssensoren, Bodensensoren,
berihrungssensitive Knopfe, Mikrofon, Aktoren: 2

Rader und 39 LEDs.

e Phasentrenner: Gruppenbildung durch ziehen

verschiedenfarbiger Roboter-Bilder, Auflésen des

Kompetenzen Medien und Material

e Reaktivierung des - Whiteboard
Vorwissens, Schaffen von - Edding
Motivation - Bild vom Thymio

e Entwicklung innerer
Bilder und Vorstellung
sowie Verbalisierung
dieser

e Problemlésen und
Modellieren durch die
selbststdndige Nutzung
des Roboters, um sich mit
den Raumelementen

vertraut zu machen

— verschiedenfarbige

Roboterkarten
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Sitzkreises hin zu den jeweiligen Stationen mit

jeweils 6 Personen

Erarbeitung | Stationenlernen Gruppenarbeit e Entwicklung rdumlicher e Vier Lernroboter (Thymio)
(20 Min.) e Jede Gruppe bearbeitet eine Station und (6- er Gruppen) Bilder und Vorstellung e Stationskarten zur
setzt sich mit der voreingestellten sowie Verbalisierung Erklarung der
Funktionsweise des Thymio auseinander dieser in der Funktionsweise des Roboters
e Gruppe Grin: Thymio folgt der Hand bzw. Gruppenarbeit durch e Arbeitsblatt
Gegenstand aktive e Plakat und Stift
e Gruppe Blau: Thymio reagiert auf Auseinandersetzung mit e Spurkarten
Klatschsignale und bewegt sich dem Lernroboter
e Gruppe Orange: Thymio folgt einer e Die Schiiler*innen
schwarzen Linie kénnen durch
e Gruppe Pink: Thymio reagiert auf zielgerichtetes Erproben
Tastenbefehle und Experimentieren
e Die Schiiler*innen lesen die Stationskarten einfache
zur Erklarung der Funktionsweise des Gestaltungsaufgaben
Roboters und machen sich mit dem Umgang l6sen
vertraut e Wissenserwerb durch die
e Die Schiiler*innen setzen sich spielerisch mit Nutzung des Thymio und
dem Bereich ,,Raum“ auseinander und das Sammeln eigener
dokumentieren den Streckenverlauf des raumlicher Erfahrungen
Thymio

e Die Schiiler*innen kénnen die Bewegungen

im Raum nennen und erlautern
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e Durch die verlangerte Erarbeitungsphase
bekommen alle Schiiler*innen die
Gelegenheit, den Thymio kennenzulernen
und sich mit dem Bereich ,,Raum”

auseinanderzusetzen

Phasentrenner: Aufldsen der Stationen hin zum

Sitzkreis

Ergebnis-sicherung
(15 Min.)

T
Vorstellung und Vorfuihrung jeder Gruppe zu der  Gesprach im Plenum

jeweils erarbeiteten Bewegungen im Bereich
,Raum* des Thymio

Ziel: Verfestigung des Gelernten und
Kennenlernen anderer Fahigkeiten des Thymio im
Bereich ,,Raum”

Reflexion des Arbeitsprozesses im Plenum
Weiterfihrender Ausblick auf Folgestunden

- EinfUhrung in verschiedene Bewegungsformen
im Bereich ,,Raum”

-> Erstellen einer Choreo

|
e Ergebnissicherung,

Transfer

e Die Schiler*innen
kdnnen die Raumebenen
und Raumrichtungen auf
der Basis vorgegebener
Kriterien wiedergeben

e Visualisierung der
Ergebnisse

e Reflexion des

Arbeitsprozesses

e Plakat und Stift
e Spurkarten

e vier Lernroboter





